Welkom bij het Hortivationpoint!

Demodag Data- en Infrastructuur Glastuinbouw TNQO novation



ROL HORTIVATION

“Stichting Hortivation richt zich op technische pre-competitieve innovatie en

kennismanagement in de glastuinbouw.

Hortivation heeft de ambitie om strategische innovaties te versnellen en samen met de

aangesloten bedrijven de toppositie van Nederland op het vlak van adaptieve &

autonome teeltsystemen te waarborgen.”
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HORTIVATION

TECHNICAL GREEN INNOVATION HOLLAND
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Gestandaardiseerd middelpunt van de kas
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Hortivationpoint - 3D
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Hortivationpoint 3D visualisatie




Hortivationpoint in Tomatoworld

HORTIVATION
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Hortivationpoint in Tomatoworld
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Hortivationpoint in KIS

& afschot — afschot
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HP codrdinaten, z-as op basis van onderkant gootis z=0

A. (rode bakens)— Het afschot is meegenomen in de
coordinaten. De onderkant van de goot ligt overal opz =0,
dus het Hortivation point kan direct worden gebruikt.

B. (blauwe bakens) — Het afschot is niet meegenomen.
De hoogten worden bepaald ten opzichte van een
horizontaal vlak, zoals een pad of laser. Een correctietabel is
nodig met de verschillen tussen de onderkant van de goot
en het horizontale vlak.
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Hortivationpoint in KIS

KIS bepaalt XY-positie HortivationPoint t.0.v. oorsprong
van de plattegrond tekening
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Hortivationpoint in KIS

® Name @

1 Expo

2 Tomatoworld
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Sensor 38-42
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Sensor 95
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Layer area in [m2] HP Offset in [m]

Surface @ XQ® Y ®
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Export alle KIS data via de

Hortivation hub

(data delen, met rechten)

(C————
XML to Excel
gebruik eigen tooling
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Hortivationpoint 3D visualisatie
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Dronedata Corvusdrones
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Hortivationpoint en drone-beelden
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Dronedata Brinkman
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Scoutdata Brinkman
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